Naped serwo
CMMT-AS-C4-3A-EC-S1
Numer czesci: 5340820

v Standardowy program produkcyjny

- J”
Karta dany'ch

Cecha

FESTO

Wartos$¢

Sposéb montazu

Ptyta montazowa, przykrecana

Pozycja zabudowy

Zapewniajgca swobodna konwekcje
Pionowa

Waga produktu

1400g

Wyswietlacz

LED zielona/z6tta/czerwona

Elementy obstugowe

Opcjonalne: panel operatorski CDSB

Zgodno5¢ z norma

EN 61800-3

EN 61800-5-1
EN 61800-5-2
EN1SO 13849-1

W oparciu 0 norme

EN 50581

EN 60204-1
EN 61508-1
EN 61508-2
EN 61508-3
EN 61508-4
EN 61508-5
EN 61508-6
EN 61508-7
EN 61800-2
EN 62061

Dopuszczenie

RCM Mark
TOV
c UL us - Listed (OL)

Znak KC

KC-EMV

Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci)

Wg dyrektywy EU-EMV

Wg dyrektywy maszynowej EU

Wg dyrektywy EU dla niskich napiec
Zgodnie z dyrektywa EU RoHS

Certyfikat TOV Rheinland 01/205/5640.00/18
ULE331130

Temperatura przechowywania -25...55°C

Temperatura otoczenia 0..50°C

Uwaga odnosnie temperatury otoczenia

Powyzej temperatury otoczenia wynoszacej 40° C musi by¢ zachowana
redukcja mocy 0 3% na °C

UL-Temperatura otoczenia 0...40°C
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza 5-90 %
Bez kondensacji
Maks. wysoko3¢ zabudowy 2 000 m
Uwaga do maks. wysoko3ci zabudowy 0d 1000 m, redukcja mocy 0 1% na 100 m
Stopief ochrony IP20
Klasa ochrony |
Kategoria przepiet 1l
Stopieh zanieczyszczenia 2
Odpornosé na piki napiecia 6 kV

Uwaga dotyczaca materiatow

Zawieraja substancje PWIS
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FESTO

Cecha Wartos¢
Zgodne z RoHS
Nominalne napigcie robocze, fazy 1-fazowy
Nominalne napiecie robocze AC 230V
Dopuszczalne wahania napiecia -20% [ +15 %
Zakres napiecia wejsciowego AC 100...230V
Czestotliwosc sieci 48 ... 62 Hz
Prad nominalny, zasilanie obcigzenia 5.6A
Prad szczytowy, zasilanie obcigzenia 16.8 A
Active PFC Brak
Filtr sieciowy Zintegrowany
Napiecie systemowe zgodnie z EN 61800-5-1 300V
Maksymalna wytrzymatos¢ sieci na zwarcie 100 kA
Rodzaje sieci T
N
IT
Nominalne napiecie zasilania obcigzenia DC 320V
Dopuszczalny zakres zasilania obcigzenia -20 %/+15 %
Maks. napiecie obwodu posredniego, DC 395V
Rezystor hamowania, zintegrowany 100 Ohm
Moc impulsu rezystora hamujacego 1.6 kW
Energia impulsu dla rezystora hamowania 230 Ws
Moc znamionowa rezystora hamowania (IEC) 23 W
Rezystor hamowania, zewnetrzny 67 ... 100 Ohm
Maks. ciggta moc zewnetrznego rezystora hamujacego (IEC) 350 W
Napiecie nominalne DC, zasilanie logiki 24V
Dodatkowy zakres napigcia dla logiki +20%
Pobér pradu, zasilanie logiki bez hamulca 0.5A
Pobér pradu dla zasilania uktadu logicznego z hamulcem postojowym 1.5A
Maks. pobér pradu dla zasilania logiki, hamulca i wej./wyj. 2.3A
Zakres napiecia wyjsciowego AC 3x (0—Input) V
Prad nominalny na faze, efektywny 4A
Prad szczytowy na faze, efektywny 12A
Maks. czas trwania pradu szczytowego 2s
Moc znamionowa sterownika 700 W
Moc szczytowa 2 000 W
Czestotliwos¢ wyjSciowa 0...599 Hz
Maks. dtugos¢ kabla silnika bez zew. filtra sieciowego 25m
Maks. prad wyjsciowy hamulca 1A
Maks. spadek napigecia od zasilania logiki do wyjscia hamulca 0.8V
Liczba wejsc dla czujnika temperatury silnika 1

Tryb pracy sterownika

Regulacja kaskadowa

Regulator potozenia P

Regulator predkosci PI

Regulator pradu Pl dla F lub M

Tryb profilu z trybem blokowym i bezposrednim

Operacja interpolacji za poSrednictwem magistrali Fieldbus
Zsynchronizowane tryby pracy

Homing (ruch referencyjny)

Setting-up

Autotuning

Tryb pracy

Field-oriented closed-loop control

Rozdzielczo5¢ pozycji 24 bity / U

Czestotliwosc probkowania 16 kHz

PWM przy 8 lub 16 KHz

Modulacja wektorowa z trzecig harmoniczng

Pozyskiwanie danych w czasie rzeczywistym

2x Input-Capture (x, v, F)

2x Output-Trigger (x, v, F)

2 wejscia-enkoder pozycji

1x Interfejs SYNC do emulacji enkodera lub wejscia enkodera

Interfejs Ethernet, funkcja

Parametryzacja i uruchomienie
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FESTO

Cecha Wartos¢
Ethernet interface, protokét TCP/IP
Interfejs fieldbus, protokét EtherCAT
Przytacze do magistrali fieldbus EtherCAT
Profil komunikacji CiA402

CoE (CANopen over EtherCAT)
EoE (Ethernet over EtherCAT)
FoE (File over EtherCAT)

Interfejs do procesu

Interpolated Mode CSP
Interpolated Mode CSV
Interpolated Mode CST
Tryb 1/0 dla 256 rekordéw potozen

Interfejs-Fieldbus, szybkoS¢ transmisji 100 Mbit/s
Interfejs fieldbus, typ podtaczenia 2 x gniazdo
Interfejs fieldbus, technologia podtaczenia RJ45

Interfejs enkodera, funkcja

ENDAT 2.1-Enkoder
ENDAT 2.2-Enkoder
Enkoder Hiperface
Enkoder przyrostowy
Nikon
SIN/COS-Enkoder

Interfejs 2 enkodera, funkcja

Enkoder przyrostowy
SIN/COS-Enkoder

Interfejs synchronizacji, funkcja

Emulacja enkodera A/B/Z

Wejscie enkodera A/B/Z

Sygnaty impulsowe / kierunkowe CLK / DIR
Zliczanie sygnatow CW / CCW

Sygnat wyjsciowy interfejsu enkodera

1 MHz maksymalna czestotliwo3¢ wyjsciowa
max. 16384 ppr

Sygnat wejSciowy interfejsu enkodera

1 MHz maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa
max. 16384 ppr

Liczba logicznych wejs¢ cyfrowych

12

Obwéd logiczny wejsc

PNP

Charakterystyka wejs¢ logicznych

Mozliwos¢ rozbudowy konfiguracji
Wejscia bezpieczenstwa w niektérych przypadkach
Bez izolacji galwanicznej

Charakterystyka wejscia cyfrowego

w oparciuo IEC61131-2,typ 3

Zakres roboczy wejs¢ logicznych -3..30V
Liczba szybkich wej5¢ logicznych 2
Rozdzielczo3¢ czasowa szybkich wejs¢ logicznych 1ps
Liczba logicznych wyjs¢ cyfrowych 24V DC 6

Obwéd logiczny, wyjscia PNP

Charakterystyka logicznych wyjs¢ cyfrowych

Mozliwos¢ rozbudowy konfiguracji
Bez izolacji galwanicznej
Wyjscia diagnostyczne w niekt6rych przypadkach

Maks. prad logicznych wyjs¢ cyfrowych

20 mA

Liczba szybkich wyjs¢ logicznych 2
Rozdzielczos¢ czasowa szybkich wyjs¢ logicznych 1lus
Liczba beznapieciowych wyjs¢ przetaczajgcych 1
Maks. prad beznapigciowych wyjs¢ przetaczajacych 50 mA
Liczba analogowych wejs¢ wartoSci zadanych 1

WiasciwoSci wejsc wartosci zadanej

Wejscie roznicowe
Mozliwos¢ wyboru sterowania predkoScig w obr./min.
Mozliwos¢ konfiguracji dla pradu/sity

Zakres roboczy wejscia wartoSci zadanej +10V
Zakres roboczy wejs¢ analogowych +10V
Impedancja wejscia wartosci zadane;j 70 kOhm

Funkcja bezpieczefistwa

Bezpieczne sterowanie hamowaniem (SBC)
Bezpieczne wytgczenie momentu (STO)
Bezpieczne zatrzymanie 1 (551)

Safety Integrity Level (SIL)

Bezpieczne sterowanie hamulcem (SBC) / SIL3 / SILCL 3
Bezpieczne wytaczanie momentu (STO) / SIL 3 / SILCL 3
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Cecha Wartos$¢

Performance Level (PL) Safe brake control (SBC) / kategoria 3, Poziom zapewnienia
bezpieczefistwa e

Bezpieczne wytgczenie momentu (STO)/Kategoria 4, Poziom
zapewnienia bezpieczenstwa e

Pokrycie diagnostyczne 97 %
SFF Sktadnik wspétczynnika czestoSci uszkodzenh urzadzenia 99 %
Tolerancja defektu sprzetu 1
Liczba bezpiecznych wejs¢ 2-pin 2
Liczba wyjs¢ diagnostycznych 2
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